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Hilavni vyuziti frekvencnich startérd

Jednoduché ovladani a maximalni spolehlivost nebo proménné otacky motoru a zlepSend energetické Gcinnost? Tyto otdzky si uz nemusite klast, firma
Eaton nabizi novou fadu pristrojl, ktera zapliuje mezeru mezi konvenénimi spoustéci motort a béznymi frekvenénimi ménici a sjednocuje vSechny vy-
hody do jednoho pristroje: nového frekvenéniho startéru PowerXL™ DE1.

Aplikace, u kterych z mechanickych — Aplikace u motorl s konstantnimi Aplikace, u kterych se nyni jesté Aplikace, u kterych se dosud
dtvodu nebo kvdli pili$ vysokému  otackami, u kterych frekvence pouziva spousté¢ motoru, ale pouzivaly jednoduché frekvencni
spinacimu proudu neni pfijatelné neodpovida sitovemu kmitoctu v budoucnosti bude potfeba ménice, které jsou ale pro svou
pfimé spusténi a zaroven neni (napf. motory s 18000 ot/min). regulovat otacky, aby odpovidaly funkci presto pfilis slozité.
dovoleno snizZit spoustéci moment. predpistim ES.

PotiFebujete omezit rozbéhovy proud motoru?

Mate-li ve své aplikaci motorovou zatéz na vyvodu s predfazenym jisténim pro ochranu obvodu, pak mohou rozbéhové proudy motoru vést k nezadou-
cim vybavenim pouzitého jisténi, coz komplikuje provoz zafizeni pfedevsim tam, kde pouziti motorového jisti¢e neni povoleno. Softstartéry nemusi byt
v téchto pfipadech vhodnym fe$enim z divodu malého krouticitho momentu pfi rozbéhu a omezeni rozbéhového proudu ,pouze” na 1,5 az 3 nasobek
jmenovitého proudu. Cenové dostupny frekvenéni startér vam zajisti idedlni podminky, ve kterych rozb&hovy proudu je roven proudu jmenovitému.

Potiebujete regulovat otacky motoru a pouziti frekvenéniho ménice vam pfijde slozité?

Pro plynulé ovl&ddani rychlosti motoru bylo doposavad nutné vyuzit frekvenéni ménic¢. Ten ovSem v mnoha pfipadech nabizi celou fadu dopliikovych
funkei, které nejsou ve vétsiné pripadl potfebné. S tim souvisi i slozitost nastaveni a pouZiti takového zafizeni. S frekvenénim startérem Ize pIné vyuzit
funkci fizeni otd¢ek motoru jako u frekvenéniho ménice a to bez detailnich znalosti pohonl a specidlniho nastaveni. Sta¢i vybalit z krabice, zapojit a
spustit.

Potiebujete ¢asto spinat motorovou zatéz?

Pro aplikace, kde se vyskytuje Casté spinani motoru (v fadech desitek sepnuti za hodinu) je pouZziti frekvencéniho startéru idedlnim feSenim. V porovnani
se softstartéry neni nutné DE1 pro toto pouZiti pfedimenzovat. Frekvencni startér zajisti rychlé, elektronické, spinani motoru a pocet sepnuti za hodinu
se nemusi uvazovat.

Potiebujete plynule spoustét zatéz motoru?

Chcete-li u dopravnikovych past, vytaht nebo napfiklad pohonl lanovek zajistit plynulé spusténi motord bez nezadouciho ,,Skubnuti”, pak se nabizi
vyuziti frekvenéniho startéru. Snadné pouziti a moznost nastaveni pevné vystupni frekvence vam u pristroji DE1 zajisti splnéni narok( na plynuly roz-
béh motoru.

Chcete snizit energetickou narocnost ventilacnich a ¢erpacich systému?

Budete-li regulovat vzduchotechniku &i Eerpaci systém pomoci klapek a Skrticich ventild, pak budou na pohonu vznikat zbyte¢né energetické ztraty.
Diky frekvenénim startérdm DE1 mate mozZnost jednoduse zajistit regulaci pfimo na motoru a to snizenim poc¢tu otacek. Tim dochézi ke sniZzeni odebi-
raného proudu a k Usporém z pohledu spotfeby. Naklady za frekvendni startér se vam velmi rychle vrati. Cim vice regulujete, tim vice $etfite.

Potiebujete vyuzit motor tfidy IE2 a vyhovét smérnici ErP?

Musite-li napfiklad z dtvodu rozmérl pouzit motor tfidy IE2, pak by mél z pohledu Evropské smérnice ErP byt pohon spoustén a ovladan pomoci
frekvencéniho fizeni. Pro zajisténi tohoto poZadavku nyni neni nutné instalovat cenové nakladny frekvenéni ménic, ale postacuje pouziti frekvenéniho
startéru.

Chcete zvysit provozuschopnost stroje?

Diky integrovanym funkcim frekvenéniho startéru DE1 je zajisténo maximum pro bezpecény a spolehlivy
provoz vaseho zafizeni. Regulace prepéti DC napéti automaticky prodluzuje dobéh motoru v pfipadé velké
setrvacnosti, ¢imz nedojde k odpojeni z divodu prepéti. Automaticky reset mlze az 9x za sebou znovu
zapnout zatéZ po poruse (napf. nadproud) bez potfeby obsluhy. Pri vysokém zatizeni nebo vysoké okolni
teploté dokaze DE1 snizit spinaci frekvenci PWM a zajistit tak provoz bez poruchového hlaseni. Samozrej-
mosti je neustald ochrana motoru proti pretizeni s moznosti pripojeni termistord primo v motoru.
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DE1 — Flexibilni moznosti pouziti

U nového frekvenéniho startéru DE1 nejsou potfeba zadné speciélni technické znalosti pohond — ani pfi instalaci, ani pfi uvedeni do provozu. Ovladani
kompaktniho frekvenéniho startéru je stejné pohodiné jako u spoustéce motoru. Frekvenéni startéry mohou byt pouzity nékolika zplsoby, a diky tomu
pokryji Siroké spektrum aplikaci. Nejjednodu$si variantou je pouziti ihned po vybaleni z krabice bez jakékoliv parametrizace.

Kromé pristroje pfipraveného ihned k uvedeni do provozu, ktery nepotfebuje z4dné nastavovani parametr, ma uzivatel volitelné k dispozici konfigu-
raéni modul DXE EXT-SET. Timto modulem je moZné nastaveni z vyroby individuaIné pfizpusobit pfislusné aplikaci pomoci z&kladnich parametrd, jako
jsou doby ramp, ochrana motoru a funkce svorek fidicich signalt — naprosto jednodu$e pomoci Sroubovéku.

Pfistroj DE1 kromé toho samozrejmé nabizi také moznost provést nastaveni parametrl externi oviddaci jednotkou s LED displejem, znémou z portfolia
vyrobk( PowerXL. Software drivesConnect se nadéle staré také u nového frekvencéniho startéru o znacéné ulehceni prace — jako u celé fady PowerXL.
UZivatel pristroje DE1 méa moZnost se softwarem nastavovat a nahravat parametry pomoci pocitace. Pro kopirovani parametr( z jednoho pfistroje na
druhy Ize pouzit prakticky Parameter-Copy-Stick.

1) Pouziti bez parametrizace

V zékladnim nastaveni nabizeji frekvenéni startéry nize uvedené parametry. Na strané 10 naleznete také priklady zapojeni pro pouZiti bez parametrizace.

= DE1-12... (0,25 ... 2,2 kW)
— Napéjeni 1x230 V
- Pfipojeni motoru 3x230 V
= DE1-34... (0,37 ... 7,5 kW)
— Napéjeni 3x400 V
— Pripojeni motoru 3x400 V
= Ochranné funkce
— Zkrat na vystupu a zemni spojent
- Ochrana pretizeni motoru (nastaveno na jmenovity proud pfistroje)
- Doplrikové ochrana proti:
- Prepéti
- Podpéti
- Prehréati
= Referencni hodnota 0...10 V, korespondujici s vystupni frekvenci 0...50 Hz
= 3 digitaIni vstupy (10...24 V, z interniho zdroje na DE1 nebo z externiho zdroje, napt. PLC)
- FWD
- REV
- FF1 (pevna frekvence — nastavena na 20 Hz)
= Chybové hlaseni pres bezpotencidlovy reléovy vystup (az do 230 VAC)
= Doby ramp nastaveny na 5 s.

Nasadit frekvenéni startér na mon-  Pripojit hlavni proudové vodice. Pripojit ovladaci vodice k Fidici svor- ~ Zapnout. Motor béZi s regulovanymi
tazni listu. kovnici. otackami.
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Volitelné Ize k frekvenénimu startéru shora pripojit (zacvaknout) parametrizaéni modul DX-EXT-SET. Nasledné je mozné jednoduse pomoci Sroubovaku
nastavit nékolik zakladnich funkci. Pro v§echny velikosti DE1 Ize vyuziti stejny parametrizaéni modul. Pripojeni ¢i odpojeni je mozné provést kdykoliv

i pfi chodu startéru.

Pomoci DX-EXT-SET Ize nastavit nasledujici parametry:
- Doba rozbéhové a dobéhové rampy

- Pevnou frekvenci FF1
- Jmenovity proud motoru
- Rezim fidici svorkovnice

- Poutziti v sitich s 50 nebo 60 Hz

Nastaveni doby ramp

Konfigurace fidici

F.T-N

Ramp

AL

Nastaveni pevné frekvence 1

Prepina¢ 50/60 Hz

Fixed Freq

Tlacitko SET pro nastaveni
parametr

L

svorkovnice \"_‘_..* q
-5

DXE-ExT SET

Nastaveni proudu motoru

Popis

Nastaveni

Funkce

Ramp

0,1s/1s/3s/b5s/10s/15s/30s/
60s/120s/180s

\lybér dob ramp. Hodnota je stejna pro dobu rozbéhu i dobéhu.

Fixed freq

0... 100 % f-max

Nastaveni pevné frekvence 1 (z vyroby nastaveno na 20 Hz). Pri
kratkém stisknuti tlacitka SET (< 2 s) se frekvence nastavi i za
chodu motoru. K deaktivaci stisknéte tlacitko znovu.

50 Hz / 60 Hz

50 Hz /60 Hz

Uprava jmenovitého napéti motoru, jmeno-

vité frekvence a max. frekvence pro napéjeci sit v Evropé nebo
Severni Americe.

Mode*

0..9

Konfigurace Fidicich svorek (svorka 1/2/3/4)
0=FWD/REV/FF1/REF
1=FWD/REV/EXTFLT / REF
2 =FWD/REV/FF20/FF21

3 =FWD/FF1/EXTFLT / REF

4 =FWD /UP/FF1/DOWN

5 =FWD /UP /EXTFLT / DOWN
6 = FWD /REV/UP/DOWN

7 = FWD / FF20 / EXTFLT / FF21
8 = START /DIR/ FF1/REF

9 = START / DIR / EXTFLT / REF

SET

Stiskem tlacitka na dobu del$i nez 2 s dojde k pfeneseni nasta-
veni do DE1. Kratkym stiskem je aktivovéna / deaktivovana
pevné frekvence 1.

Status

LED

Zelena: Nastaveni na modulu je shodné s nastavenim DET,
Zluta: Nastaveni modulu a DE1 je odligné,

3 bliknuti kazdé 2 s: nastaveni bylo Uspé&sné preneseno,
Blikani 4 Hz: Ovladac pro nastaveni pevné frekvence je aktivni
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Funkce signalt na Fidici svorkovnici

= FWD /REV

- VWbér sméru otaceni

— Oba signaly aktivni ve stejny okamzik = motor zastavi volnobéhem
= FF1

- P¥i signalu je aktivovana pevné frekvence 1

- Rychlost motoru se zméni z analogové referenéni hodnoty na pevnou frekvenci 1
= REF

- Referenéni hodnota z analogového vstupu 0 ... 10V

= EXTFLT
— Externi chyba. DE1 odpoji zatéZ pokud dojde k pferuseni signalu.
— MoZnost pfipojeni digitalniho signalu nebo termistoru

= FF2°/ FF2' 9400e
- Wbér pevnych frekvenci pomoci digitalnich vstupt ETN ‘E.J
FF2°0 FF2!
f-Fix1 L L
f-Fix2 H L
f-Fix3 L H
f-Fix4 H H

= UP/DOWN (MOTORPOTENCIOMETR)
—Zvyseni / snizeni rychlosti pomoci digitalnich vstupl
= START/DIR
— START = prikaz ke spusténi
- DIR = vybér sméru otaéeni. ,0” = FWD, ,1" = REV.
- POZOR: v této konfiguraci vede preruseni vodice pfi stavu REV
k nezadoucimu sméru otaceni motoru.

Konfigurace fidici svorkovnice

Tovéarni nastaveni frekvencénich startérd je konfigurovano pro ovladani pres fidici svorkovnici. Nasledujici informace popisuji jednotlivé rezimy, které Ize
volit pfepinac¢em ,Mode" na parametrizacnim modulu nebo parametrem P-15.

Mode 0 - Zakladni
- Reverzace (FWD / REV)
- Referencni rychlost nastavitelna pres potenciometr (0 ... 10 V)
- Pevnéa frekvence FF1 = 20 Hz. Po pfivedeni signalu na svorku 3 dojde ke
zméné rychlosti z referenéni analogové hodnoty na pevnou frekvenci 1.

Mode 1 - Externi chyba
- Reverzace (FWD / REV) [ov] [y
- Referencni rychlost nastavitelna pres potenciometr (0 ... 10 V)
- Svorka 3 slouZi jako vstup externi chyby. K provozu startéru je nutny prive-
deny signal. Pokud signal ze svorky 3 zmizi, pak DE1 odpoji zatéZ a indikuje
externi chybu. V tomto médu Ize pripojit také termistor motoru. (viz strana 9)

-l
]
B
-

Mode 2 - Pevné frekvence (1)

- Reverzace (FWD / REV) = = =
- VWybér pevné frekvence pres binarni kodovani vstupt (FF2° / FF2') z| B £ E
Fixed frequency | FF2° FF2! f, PNU \ \ \ \
FF1 L L 20Hz | P-20
FF2 H L 30Hz | P-21
FF3 L H | 40Hz | P22
FFa H H |50Hz | P23
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Mode 3 - Jednosmérny provoz
- Jednosmérny provoz (FWD)

- Referencni rychlost nastavitelna pres potenciometr (0 ... 10 V)

- Pevnéa frekvence FF1 = 20 Hz. Po pfivedeni signalu na svorku 3 dojde ke zméné
rychlosti z referenéni analogové hodnoty na pevnou frekvenci 1.

- Svorka 3 slouZi jako vstup externi chyby. K provozu startéru je nutny privedeny sig-
nal. Pokud signal ze svorky 3 zmizi, pak DE1 odpoji zat&Z a indikuje externi chybu.

tomto médu Ize pripojit také termistor motoru. (viz strana 9)

B
-

-~
-]

-]

Mode 4 - Digitalni reference (1)
- Jednosmérny provoz (FWD)

- Referenéni rychlost nastavitelna pres digitalni vstupy (UP/DOWN) nebo

pomoci pevné frekvence FF

- Pri UP bude rychlost zvySena, s DOWN snizena. V pripadé signalu UP
a DOWN zarovert ma DOWN prioritu

1

]
a

i

p—"

DOWN

S

Mode 5 - Digitalni reference (2)
- Jednosmérny provoz (FWD)

- Referenéni rychlost nastavitelna pres digitalni vstupy (UP/DOWN)

- Pri UP bude rychlost zvySena, s DOWN snizena. V pripadé signalu UP
a DOWN zarovert ma DOWN prioritu

- Svorka 3 slouzi jako vstup externi chyby. K provozu startéru je nutny prive-
deny signal. Pokud signél ze svorky 3 zmizi, pak DE1 odpoji zatéZ a indikuje
externi chybu. V tomto maédu Ize pfipojit také termistor motoru. (viz strana 9)

L2l

=

EXTFLT

DOWN

L

Mode 6 - Digitalni reference (3)

- Reverzace (FWD / REV)

- Referencni rychlost nastavitelna pres digitalni vstupy (UP/DOWN)
- Pri UP bude rychlost zvySena, s DOWN snizena. V pripadé signalu UP
a DOWN zaroveri ma DOWN prioritu

B

a2

up

DOWN

Mode 7 - Pevné frekvence (2)

- Jednosmérny provoz (FWD)

- Svorka 3 slouzi jako vstup externi chyby. K provozu startéru je nutny prive-
deny signal. Pokud signal ze svorky 3 zmizi, pak DE1 odpoji zat&Z a indikuje
externi chybu. V tomto médu Ize pfipojit také termistor motoru. (viz strana 9)

- Vlybér pevné frekvence pres binarni kodovani vstupt (FF2° / FF2')

Fixed frequency | FF2° FF2! f, PNU
FF1 L L 20Hz | P-20
FF2 H L 30Hz | P-21
FF3 L H 40 Hz | P-22
FF4 H H 50 Hz | P-23

Mode 8 - Ovladani stroje (1)

- Reverzace, vybér pres DIR (,0” = FWD, ,,1" = REV)

- Referencni rychlost nastavitelna pres potenciometr (0 ... 10 V)

- Pevna frekvence FF1 viz Mode 0

- Pri preru$eni vodice ke svorce 2 (DIR = REV) dojde k automatické

zmeéné sméru otaceni moto

ru!

[ov] [y

el
5]
el

START

DIR

FF1

f-REF El

Mode 9 - Ovladani stroje (2)

- Reverzace, vybér pres DIR (,0" = FWD, ,1" = REV)

- Referenéni rychlost nastavitelna pres potenciometr (0 ... 10 V)

- Svorka 3 slouzi jako vstup externi chyby. K provozu startéru je nutny pfive-
deny signal. Pokud signél ze svorky 3 zmizi, pak DE1 odpoji zatéz a indikuje
externi chybu. V tomto médu Ize pfipojit také termistor motoru. (viz strana 9)

- Pri preruseni vodice ke svorce 2 (DIR = REV) dojde k automatické

reverzaci motoru!

[ov] foq [1]

=
=]

2

START

DIR

EXTFLT

"

f-REF :l
=
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3) Parametrizace pomodi displeje DX-KEY-LED nebo SW drivesConnect

V pripadé potreby komplexniho nastaveni Ize vyuzit vzdaleného displeje nebo PC. Software drivesConnect Ize zdarma ziskat na odkazu:
http://www.drive-support-studio.com/OTS/Eaton/downloads/deploy/drivesConnect.htm

Pfistup k parametrim pomoci vzdaleného displeje DX-KEY-LED:
- Pripojte vzdaleny displej do rozhrani s konektorem RJ45

- Stisknéte OK na dobu 2 sekundy pro pfistup k parametrdm

- Vlyberte parametr pomoci Sipek

- Stisknéte OK pro vstup do parametru

- Pomoci Sipek vyberte poZadovanou hodnotu

- Stisknéte OK pro uloZenf

- Stisknéte OK po dobu 2 sekundy pro vystup z parametrizovani

Frekvenéni startéry DE1 poskytuji dvé Urovné parametru. V zakladnim rezimu je k dispozici 14 editovatelnych parametrl. Pro pfistup k rozsifené sadé
je potfeba zadat hodnotu 101 do parametru P-14. Nésledné se odblokuji pokrogilé parametry P-15 az P-38 (vice informaci k jednotlivym parametrim
naleznete v manualu pro frekvencni startéry DET).

Pro pfipojeni k PC a software drivesConnect je nutny programovaci kabel DX-CBL-PC-1M5 nebo bluetooth adaptér DX-COM-STICK.

Signalizace stavli pomocdi integrovanych LED
Provozni stavy startéru DE1 se zobrazuji pomoci tfi LED (Run, Status, Fault Code).

m LED Run (provozni hlaseni):

o Blika (zelené) kazdé dvé sekundy (s frekvenci 4 Hz) = READY, DE1 je pfipraven ke startu

..... o Sviti (zelené) = RUN, DE1 je v provozu

e Nesviti = DE1 neni napéjen (napriklad pfili§ nizké napéti v siti)

LED Status (stavové hlaseni):
e Blika ¢ervené s frekvenci 2 Hz a v kombinaci s kontrolkou Fault Code = Podpéti v siti
e Sviti Gervené v kombinaci s indikadtorem LED Fault Code = Chyba

@ Run
® LT oo LED Fault Code (indikace kodu chyby):

2 g « Blika cervené (cyklicky sled bliknuti s dobou pauzy) s uréitym poétem bliknuti (1 x, 2 x, 3x, ..., 13 )
Zy g wia e a poté 2 sekundami pauzy (2 Hz + 2 s) = kéd chyby viz tabulka nize

3 pulses - over voltage
4 pulses - over current

5 pulses - over lemperature e Bliké ervené s frekvenci 2 Hz a v kombinaci s indikdtorem LED Status = Podpéti v siti.
o Sviti Gervené v kombinaci s indikadtorem LED Status = Chyba komunikace
e Sviti Zluté = Je aktivni brzdéni stejnosmérnym proudem frekvenéniho startéru DE1

DANGER
sy

. Kéd chyb Frekvence blikani: 2 Hz (poté 2 s pauza) | Vyznam chybové zpravy
H 1 pulz - pretizeni Tx tepelné pretizeni motoru
U 2 pulzy - externi chyba | 2x externi chybové hlaseni
3 pulzy - prepéti 3x prepéti
4 pulzy - nadproud 4x nadproud
e 5 pulzl - pfehrati 5x prili$ vysoké teplota

0@% S RESET

Po zobrazeni chybového hl&Sent je potifebny reset k restartovani frekvenéniho startéru DE1.
Reset je mozny nésledujicimi zplsoby:

e Odpojenim sitového napajeni

¢ \/ypnutim povolovaciho signalu (FWD/REV)

e Automaticky, pokud je DE1 konfigurovéan s funkci AutoReset

¢ Pfes Modbus nebo SmartWire-DT (pokud je vyuZito)
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Ochrana proti pretizeni

Na ochranu motoru pred tepelnym pretizenim se u frekvencéniho startéru DE1 vypoditava tepelny model motoru s charakteristikou 1%t, zaloZeny na hod-
noté parametru P-08 (Jmenovity proud motoru). Pokud je jmenovity proud motoru niz$i nez jmenovity proud startéru DE1, musf byt tato nizsi hodnota
zadana do parametru P-08 nebo musi byt nastavena potenciometrem pomoci konfiguraéniho modulu DXE-EXT-SET.

Vypoditany tepelny obraz motoru se pfi vypnuti napéjeciho napéti automaticky ulozi a pfi opétovném zapnuti se pouzije jako zaklad k dalSimu vypoctu.
S parametrem P-33 = 1 je obraz resetovan. Pokud proud motoru je vy$si neZ hodnota nastavena v parametru P-08, frekvenéni startér DE1 se automa-
ticky vypne v odpovidajicim ¢ase podle charakteristiky |2t s nasledujici chybovou zpravou:

e LED Fault Code: 1 pulz - pretizeni.

® DX-KEY-LED: I.t-trP.

Chybovou zprévu je tfeba potvrdit vypnutim povolovaciho signélu (FWD, REV) nebo pres ovlddaci jednotku stisknutim tlagitka STOP nebo vypnutim
sitového napéti.
Termistorova ochrana

Snimani teploty ve vinuti statoru motoru je Q]

nejucinngjsi ochranou pred tepelnym pretizenim.

Frekvencni startér DE1 umoziiuje pfimé pripojeni 12000 1
teplotnich Gidel s pozitivnimi teplotnimi koeficienty (PTC):
o Termi 4000 1
ermistor
e Teplotni spina¢ (Thermo-Click) 1650

750 1
Termistor se pfipojuje mezi +10 V a DI3 (Fidici

svorky +10 V a 3). V konfiguraci P-15=1/3/5/7/9
je aktivni jako externi chybové zprava (EXTFLT). 60

Frekvencni startér DE1 se pfi 3600 Q automaticky vypne -
™ TN TNE o e BRI

s nasledujici chybovou zpravou: 20gd 5 Bgd  +15qr

e Koéd chyby LED: 2 pulzy — externi chyba
o DX-KEY-LED: E-triP

Po vychladnuti vinuti motoru a poklesu hodnoty odporu pod 1600 Q Ize chybové hlaseni potvrdit (Reset).

Optimalizace energie

S parametrem P-06 = 1 se aktivuje optimalizace energie frekvencniho startéru DE1 a tim se méni vystupni napéti automaticky a v zavislosti na zatizeni.
PFi diléim zatizeni se s touto funkci redukuje vystupni napéti a tim ztraty v motoru. Spotieba energie klesa.

=>» Toto nastaveni neni vhodné pro dynamické aplikace s rychlymi zménami zatizeni.

Zvyseni napéti (Boost)

V oblasti priblizné pod 50 % jmenovitych Udaji motoru silné kleséa G¢innost (m) a G¢inik (cos ¢) motoru. Podle druhu a charakteristik rotoru klesajf
vlastnosti hladkého chodu a roste spotfeba proudu. Se zvySenim napéti (Boost, P-11) Ize vylepsit tyto G¢inky na moment spousténi a vlastnosti
hladkého chodu motoru pfi nizsich frekvencich. ZvySeni napéti (P-11) Ize nastavit na hodnoty az maximalné 40 % jmenovitého napéti motoru (P-07).
ZvySeni napéti nastavené parametrem P-11 je Uc¢inné pfiblizné do 50 % jmenovité frekvence motoru (P-09).

= \y3si podatedni napéti (Boost) ma za nasledek vy3si proud motoru a tim vy$3i zahfivani motoru. V nékterych pfipadech je tieba zvy3ené chlazeni
motoru (externi ventilator).
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Priklady pripojeni ridici svorkovnice a pouziti bez parametrizace

1) Funkce plynulého rozbéhu s omezenim startovaciho proudu

Spusténi motoru s predvolenym smérem otaceni

DI1 = spusténi motoru (FWD)
A1/Dl4 = zadani pozadované hodnoty (f-REF ), +10 V = maximélni frekvence 50/60 Hz (P-09)
Doba rozbéhu: 5 sekund (P-03),

Pri odpojeni DI1 nasleduje Fizené zastaveni s dobou dobéhu 5 sekund (P-04).

e

+10...424 V DC

N jas}
o [=)

f
Hz &

50
(60)

2) Funkce frekvenéniho startéru s moznosti fizeni rychlosti motoru

Start motoru s volbou sméru otaceni a variabilné nastavitelnymi otackami
DI1 = spusténi motoru (FWD)
DI2 = spusténi motoru (REV)
DI3 = pevna frekvence (FF1 = 20 Hz), je nadrazena signalu na Al1 f-REF (0- 10 V)

A1/Dl4 = zadani pozadovanych hodnot (f-REF), 0- 10 V = 0 az max. frekvence 50/60 Hz (P-09)

Doba rozbéhu: 5 sekund (P-03)
Doba dobéhu: 5 sekund (P-04)
R1: Potenciometr (doporuc¢ené hodnota 4,7 kQ)

=

+10..+24V DC

1)

+10V
<20mA
S S 2
|FV +10V 1 2 |_3
r:| = i [
=

B t[s]
3 :
FWDJ
f
[Ha] I
50 L__________ | |
@ 1
| FREF \
g I fffff o2
l l 1
| | ! .
! >
e P
| ! ! ! fREF
1 ; b
1 ‘ L
i | i
1 |

|

|
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Blokova schémata

Nasledujici blokovéa schémata zobrazuji vSechny pfipojovaci svorky frekvenéniho startéru DE1 a jejich funkci v nastaveni z vyroby.

DE1-12...FN-...
1AC230V
50/60 Hz PE
| =
DE1
6A 2650 VAC
5A,30VDC
13 14
RUN Mode 0
| R
,_V AK7
|
Obrazek: Blokové schéma DE1-12...FN-...
frekvenéni startér s jednofazovym napéjecim napétim a s internim EMC filtrem
DE1-34...FN-...
3 AC400/480V
50/60 Hz PE
| | =
| en] s8] [I] [@] DE1
~ 6A 260 VAC
5A,30vDC
+10V
<20mA
\/—| +10V 13 14
RUN Mode 0
' R1
,_‘ 4K7

Obrazek: Blokové schéma DE1-34...FN-...

frekvenéni startér s tfifazovym napéjecim napétim a s internim EMC filtrem

11



Spoleénost Eaton zajistuje, aby energie byla
vZzdy spolehllivé, bezpecné a hospodarné
privedena tam, kde ji je pravé potreba.
Odbornici spole¢nosti Eaton disponuijici
bezkonkurenénimi znalostmi o hospodareni
s energif, dodavaji konkrétni, integrovana
feSeni Sitd na miru zékaznik(m a splrujici
jejich nejnaléhavéjsi potfeby.

Nasi snahou je dodavat sprévna aplikacni
feSeni dle potfeb zakaznikl a poZadavkd trhu.
Pro lidry na trhu jsme optimaélni volbou, nejen
pro nase inovativni produkty, ale pfedevsim
diky osobnimu pfistupu, ktery predstavuje
nejvyssi prioritu pro dosazeni jejich Uspéchu.
Pro dal$i informace navstivte webovou
strénku www.eaton.com/electrical.
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